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bie demt Wendetreife abgewendete Seite der Polbahutangente tritt, fo liegt
dor Rriimmumgdmittelpuntt dev Punttbabhu auf cinem Kreife, weldjer die
Polbahn auf derfelben Seite bevithrt, auf weldjer A liegt, und weldjer Kreis
Fleiner ift, afg dev duvc) den Punft A und den Pol gelegte Leriihrungstreis
dev Polbahi.  Je mehr fich der Kreid, auf welchem A (iegt, evweitert, defto
quifier wird aud) devjenige Kveis, auf weldjent dev Sritmnumgsmittelpuntt
A, liegt, und evreicht diefev leptere RKreis eine Grofe gleid) dem Wenbdetreife
(auf der dem lepteven entgegengejepten Seite dev Bolbahu), fobald dev be
jdreibende Puuft in die Unendlichteit viictt, wie jdjon oben bemertt worden.

Bestimmung des Wendepols. Die obigen Unterfudjungen fegen
die &i“cunt-nif; bes Wendepols eines bewegten ebenen Syftems vovaus. Dicfer
Puntt evgicdt fich) im Allgemeinen aus den Bedingungen, durd) weldye die
betreffende Bewegung darvattervifivt ift.  Sind 3. B. die beiden Polbahuen
gegebent, alfo audy deven Svitnumungshalbuefjer o1 und oy fitv frgend wel=
dhen Puntt befannt, fo evhilt man den Wendepol W, wenn man auf dev
genteinfdafttichen Novmale dev Polbahuen vom Pol aus ein Stiict gleic) dem
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Gt bie Vewegung des Kovpers duvd) die Bahuen gweier Puntte A und B
gegeben, fo fann man nad) dem Fritheven (§. 7) jedevzeit den Pol P als
den Duvchidmitt dev Novmalen dicfer Curven i A vefp. B bejlimmen.
Triigt man wun auf diefen Polftvahfen PA und PB, auf weldjen and)
bie Sriimmumgsmittelpuntte Ay und By dev befannten Bahnen von A und
B liegen, bie Polabjtinde P A und PB begw. gleid)y 4 A" und BB an,
fo cvhiilt man in dev vievten Havmonifdhen den Svitmmummgsmittelpuntten
jugeovdueten Puntten yu P, A', 4, und P, B, B, bdie beiden Projectionen
W, bes Wenbdepold auf die beiden Polftrahlen PA und PB.  Man findet
daher den Wenbdepol felbft i dem Durc)fdnittspuntte W der beiden Jior=
malen, weldje man in den beiden Punften Wy auj PA und P B ervidjtet.

du gewiffen tn dev Praxid haufigen Fillen fann man fite die Yage ded
Wendepold ohue Weiteves beftimmte Regeln angeben, von demen hier nuv
die hauptiichlichften angefithet werden migen. Wenn ein Punft A des be-
wegten Korpers eine geradlinige Vahu befdjreidt, Jo legt deven Kritmnumgs-
mittelpunft A, in dev Unendlichfeit und daher muf deffen Harmonijdyer
Gegenpunft, d. §. die Projection W, des Wenbdepols W in der Mitte
swifdjen: dem Pol P und dem Puntte A’ liegen, d. h. mit dem gleichfalls
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in der Mitte von P A" liegenden Puntte A jujanmenfallen. Da aljo der
Wendepol W in der in A auj dem Poljtrahle PA ervidjteten Novmale,
b. h. in der Babhnridytung des Punftes A liegt, fo folgt davaus, daf, wenn
ein Punft eine Gevabde befdjreibt, diefe durd) den Wendepol gehen
mug. y

Bei den Bewegungdmedjanismen fommt hiufig der Fall vor, daf der be-
wegte Sorper mit einer gewifjen Cuvve K auf einer anbdeven feften Curve £,
&ig. 18, jo entlang bewegt wird, daf die fefte Curve E fortwihrend von
der beweglidjen Curve K berithrt wird. Jn diefem Falle ijt £ dic Cnve-
[oppe von K und da nad) §. 18 der Sritmmumgdmittelpuntt M der Enve-
loppe mit demijenigen der Bahn OO0, iibeveinftimmt, yoeldje dev Kritmmungs-
mittelpunft O bdev bewegten Curve K uviidlegt, fo miiflen aud) die vier
Puntte, der Pol P, der Puntt O’, weldjer auj der Verlingerung von P O
in dem Abftande 00" = PO liegt, dex Kritnmumgdmittelpuntt M dex feften
Gurve  unbd die Projection W, des Wendepuntts auf den Strahl M O vier
harmonifdje fein. Wird in diefem Falle die bewegte Curve K ju einer Gevaden,
weldje eine fefte Curve E fortwibhrend beviihrt, fo liegt von den gedachten
vier harmonifhen Puntten O’ ebenfo wie O in dev Unendlidyfeit, folglich
liegt der Pol P in der Mitte ywifdjen dem Kritmmungsmittelpuntte
M ver feften CGurve E und der Projection W, des Wendepols
auf den Polftrahl.

LWenn hierbei die fefte Curve E in einen fejten Puntt jujanmenjdyeumpit,
duvd) weldjen die bewegte Curve K fortwiihrend hindurdjgezogen wird, fo
fillt von den vier Puntten der Kritmumumgsmittelpuntt M der feften Curve
in den feften Punft Z felbft hinein, und die Projection W, des Wendepols
ift ju dem feften Puntte Z, dem Pol P und dem Punfte 0’ im Abjtande
00" = P O ber viexte havmonijdye Puntt und jwar dev dem fejten Puntte
E gugeordnete.  2Wird in diefem Falle aus dev bewegten Curve fpeciell eine
Gevade, fo fallt O’ ing Unendlidje, daher liegt der Pol in der Mitte
gwifden dem feften Puntte £ und derProjection W, des Wenbde-
pol8 auf den nad) dem feften Puntte gevidyteten Polftrafhl.

Wird endlid) die fefte Curve 7 ju einer Geraden, weldje von der bewegten
Gurve K fortwiihrend beviihrt wird, fo liegt der Stvitmnumgsmittelpuntt M
in dev Unendlichfeit, weswegen die jugeorduete Projection W, des Wenbde-
pols in der Mitte gwijdjen dem Pol und dem Puntte O’ liegt, d. h. in den
Reiimmungsmittelpuntt O der bewegten Curve K hineinfallt.
Wenn audy hier die Curve K in einen Punft sufammenjdyrumpft, welder
alfo die gerade Valhn befdyreibt, fo fillt der Krimmungsmittelpuntt O und
alfo nad) dem Obigen audy die Projection W, in die Gevade £ fincin,
woraus bdie friiher fdyon angegebene Cigenjdjajt jid) ergiebt, daf die Gevade
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E, in weldjer dev Rovperpuntt K gefithet wird, durd) den LWenbdepol hin-
burdygeht.

Was fhlieflich) nod) die Gefchwindigleit des LWenbepols anbetrifft, o ift
bieelbe nad) dem Fritheven gleidy P W . @, wenn @ bdie Wintelgefdpwindig-
feit des gangen Syftems wm das Domentencentrum P und wewn P W bden
Ubftand des LWendepols von P begeidynet.  Yeptgedacyter Abftand ift mum

aber dev Durcmeffer des Wendefreifes, weldyer in §. 15 311% gejunden
worden ift.  Demgufolge ergiebt jid) die Gefcpwindigteit des Wenbdepols W
ju % @ = u, b. bh. gleid) dev Wedhfelgefchwindigkeit deg Deomentancentrims

ober Pols.  Die Gcfdypwindigleit, weldye ivgend cin Puntt des Wenbdetreifes
W,, ig. 19, hat, deffen Polftvahl P W, den Winte( p mit der Novmale
P W sur Polbabhn bildet, befttnumt fid) bemgemaf zu
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Bestimmung des Beschleunigungscentrums. Ju §.15 [(ernten
wiv das Befdleunigungdeentvum al8 einen Puntt ofue Vejd)leunigung fennen,
deffen Lage durd) den Schnittpuntt dev gwei gu cinander jenfredjten Gervaden
gegeben ift, weldye cine Vefdyleunigung nacdy dev Polbahntangente und be-
siehungsweife nady dev Polbahunormale im Pol nicht haben. Die Kenntnif
biefes Bunttes, welder itbvigens aud) in den Scnittpuntt deg Wenbdefreifes
mit dent Kveife fitr die Puntte ohue Tangentialbejchleunigung bineinfillt, ift
fite bie Unterfudyung der Bewegung der Mechanismen von befonbderer Widytig-

S feit, und foll daber nod) die Be-
B fimmumg  diefes  Befehleunigungs-
centvumsg evrtert werden.

Dag Befd)lenmigungseentrum G,
Sig. 20, hat nad) §. 15 die Cigen-
{dyaft, daf die Vefd)lewnigung irgend
eines bewegten @yftenpunttes A pro-
portional dem Abftande G- A deffel-
ben vom Vefdyleunigungseentrum G
ift, und daf der Winfel, weldjen die
Bejdhleunigung p, von A mit dem
Strahl G A bildet, fitv alle Puntte
bed Syftems derfelbe, nimlid) durd)
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