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Winkel X'COB den Winkel 90° 4 6; CG ist die gesuchte fiuBere Uher-
deckung.

Fiir die Losung einfacher Fragen der Dampfverteilung durch Schieber
besitzt das Zeunersche Diagramm keine wesentlichen Vorteile gegeniiber
den vorherbesprochenen Diagrammen von Miiller Fig. 84 und Reuleaux
Fig. 86 und 87; es ist jedoch dann vorteilhafter zu verwenden, wenn
Schieberbewegungen zu untersuchen sind, welche von mehr als einem
Excenter betitigt werden, wie dies z. B. bei den Coulissensteuerungen so-
wie den Zweischiebersteuerungen von Meyer, Rider ete. der Fall ist.

135. Bilgrams Schieberdiagramm. Diesem Diagramm, in Fig. 94
dargestellt, liegt folgender Gedankengang zugrunde. Aus dem Mittel-
punkt O werde mit der Ex-
centrizitit als Halbmesser ein
Kreis beschrieben, welcher so-
mit den Weg des Excenter-
zentrums darstellt. Wenn sich
das Excenter in F befindet,

steht die Kurbel um den Win-
kel 90° + @ zuriick in OC.
Die Linie OD schliefe mit
der Grundlinie den Winkel
AOD =0 (Voreilwinkel) ein.
Zieht man die Gerade DN
senkrecht zur Kurbelrichtung
0C, dann sind die Dreiecke ODN und £OM einander gleich und
DN — OM gibt den Ausschlag des Schiebers aus seiner mittleren Stellung,
wenn die Kurbel in OC steht.

BEs muf daher, wenn die Admission beginnt, die Kurbel sich in jener
Stellung hefinden, in welcher .die Senkrechte von D auf OC gleich der
duberen Ul herdeckung ist, oder mit anderen Worten, OC muf in diesem
Falle die Tangente an einen Kreis bilden, welcher von ) aus mit der
duberen Uberdeckung als Halbmesser beschrieben ist. Dreht sich nun
die Kurbel im Sinne des Pfeiles weiter, bis sie denselben Kreis auf der
anderen Seite tangiert, dann entspricht dlese Kurhellage dem Abschlusse
der Fiillung. Besdnelbt man ferner aus ) einen zweiten Kreis mit der
inneren Deckung als Halbmesser, dann entsprechen die beiden an diesen
Kreis tangierend gezogenen Kurbelstellungen dem Beginne der Kompression
beziehungsweise der Ausstromung.

Die vollstindige Konstruktion, fiir ein Ende des Cylinders durchge-
fithrt, ist in Fig. 95 dargestellt.

Fig. 94.
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A0D ist der Voreilwinkel, OD der halbe Schieherhub beziehungs-
weise die Excentrizitiit, D P die fiufere und 1)@ die innere Uberdeckung.
0y, Gy, Oy und €, sind die Kurbelstellungen bei Beginn der Einstromung
der Expansion, der ;
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Fig. 95.

der Totlage 40 von einer im Punkte (¢ tangierend an den iuBeren
Deckunrrsklels gezogenen Geraden (H, gibt das lineare Voreriffnen.

Um die Anwendung dieses Diagrammes zu zeigen, sollen nachstehend
mit Hilfe desselben zwei Aufgaben geldst werden.

1) Gegeben sei die Excentrizitit heziehungsweise der Schieberhub,
die Stellung der Kurbel im Momente des Dampfabschlusses und das
lineare Voxeloﬂnen, zu bestimmen sei die Uberdeckung und der Voreil-
winkel. Die Grundlinie 40 Fig. 95 gibt die Bewegungsrichtung des
Kolbens, 00C, die Stellung der Kurbel mit Ende der Fiillung; man ver-
lingere diese Gerade ither O hinaus nach P und ziehe die Linie GH
parallel zu 4 O in einer Entfernung von dieser gleich dem linearen Vor-
erbffnen. Nun halbiere man den Winkel G HP; auf dieser Halbierungs-
linie hefindet sich der Mittelpunkt des Ubeldechuncrsklelses seine Hnt-
fernung von H wird bestimmt, indem man von O als Lenhum mit dem
Halbmesser 0D gleich der Excentummt einen Bogen beschreibt, der die
Halbierungslinie in D schneidet; D) ist der gesuchte Mlttelpunk Von
D aus beschreibt man nun den, dle beiden Geraden H (G und H P beriihren-
den Kreis; der Radius desselben gibt die duflere I“Tbeldec]xuno Indem
man schheﬁh(h D mit O verbindet, erhiilt man durch den Winkel 40D
den Voreilwinlkel.

2) Gegeben sei die Kurbelstellung im Momente des Dampfabschlusses,
das hneme Voreroffnen und die grobte Eroffnung des Dampfeinstrom-
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kanales; zu bestimmen sei die Deckung, der Voreilwinkel und die Excen-
trizitit. Man ziche wieder wie frither die der Kurbelstellung bei Dampf-
abschluf entsprechende Gerade OC, und verlingere dieselbe tiber 0;
ferner die im Abstande gleich dem linearen Vorerdffnen zu 4 O parallele
(erade GH und schlage von O als Mittelpunkt mit der gegebenen
oriften Kanalersffnung OL als Halbmesser den Kreisbogen L. Nun
withle man auf der verlingerten Geraden OL den Mittelpunkt D derart,
daB ein aus demselben beschriebener Kreis den Bogen L sowie die Linien
GH und OP berithrt. Der Halbmesser dieses Kreises gibt die fufere
Deckungshreite, der Winkel 40D wie im vorhergehenden Beispiele den
gesuchten Voreilwinkel und DO die Excentrizitit.

Die vorstehend beschriebenen Diagramme geben iiber alle Fragen,
welche bei einer gewdhnlichen Schiehersteuerung in Betracht kommen
konnen, in einfacher und durchsichtiger Weise Auskunft und sind bei
nicht zu kleinem MaBstabe der Zeichnung auch fiir praktische Zwecke
hinsichtlich der Genauigkeit vollkommen ausreichend. Diese zeichnerischen
Verfahren sind auch der rechnungsmiBigen Verfolgung der Schieberbe-
wegung und der dadurch hervorgerufenen Dampfverteilung unter allen
Umstinden vorzuziehen, schon aus dem Grunde allein, weil bel jedem
rechnerischen Verfahren die Ubersicht itber die erlangten Resultate und
den Vorgang selbst verloren geht.

Ts sollen hier noch zwei weitere Verfahren besprochen werden,
welche jedoch das Aufzeichnen eigener Kurven erfordern und daher
weniger bequem zu handhaben sind, wie die vorstehend erdrterten Dia-
gramme, bei welchen bekanntlich nur Kreise in Verwendung kommen.
Diese beiden Verfahren der graphischen Bestimmung der Schieberwege
beziehungsweise Kolbenwege sind die Schieberellipse sowie das Sinoiden-
diagramm.

136. Die Schieberellipse. Sind die Schieberwege fiir die ver-
schiedenen Kolbenstellungen durch eines der im vorhergehenden be-
sprochenen Diagramme oder nach irgend einer anderen Methode bestimmt,
dann erhiilt man, indem man diese Schieberwege iiber die Gerade 4B,
welche den Kolbenhub darstellt, als Ordinaten auftrigh und deren End-
punkte durch eine kontinuierliche Kurve verbindet, die sogenannte
Schieberellipse Fig. 96. Damit in Anbetracht der im Verhfiltnis zum
Kolbenhub stets sehr kleinen Schieberwege die Kurve micht zu flach ver-
liuft und dadurch an Deutlichkeit des Zweckes verliert, empfiehlt es sich,
den Ordinatenmafstab wesentlich grofer zu nehmen als jenen der Kolben-
wege bezichungsweise Abscissen. Die so gebildete Kurve ihnelt ihrem Ver-




